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	      Структура For Loop  обеспечивает выполнение N повторений с наращиванием счетчика по i на единицу за каждый шаг, начиная с нуля до N-1 - для решения дифференциальных уравнений и построении на основе решений массивов.  N-максимальное число повторений.
[i]-терминал счетчика, содержит значение количества операций.
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	      Структура Formula node – Для описания  основного тела программы в текстовом виде внутри цикла.
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	      Связка Bundle  для связи вектора U либо  I c вектором координат( развертки) для отображения на осциллографе 
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	      Двух координатный осциллограф XYGraph – представляет в графическом виде поданные на вход массивы.
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	      Построитель массивов – Build array – стыкует поданные на вход массивы(кластеры ) и имеет на выходе массив с большей размерностью. Используется для отображения на одном осциллографе нескольких функций. 
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	     Математические операторы (при подаче векторов вектора складываются поэлементно).
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	Числовой элемент с плавающей запятой двойной точности.
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А – Узловая матрица .
Количество строк соответствует количеству узлов-1 (т.к ф2=0) , а Количество столбцов соответствует количеству ветвей.

Ат – транспонированная матрица  А.

R – диагональная матрица сопротивлений ветвей, Ом

G – диагональная матрица проводимостей ветвей, См  (G = R-1 )
A*G*Aт*φ = A*J – A*G*E
A*G*Aт = G(y) –матрица узловых проводимостей

A*J – A*G*E = J(y) – матрица-столбец узловых токов

G(y)* φ = J(y)       =>   φ = [G(y)]-1* J(y)
Aт* φ = матрица напряжений на всех ветвях схемы
I = G*( Aт* φ + E) – токи в ветвях

[image: image11.emf] Узловая  матрица токов A
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	     Математические операторы (при подаче векторов вектора складываются поэлементно).
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	Числовой элемент с плавающей запятой двойной точности.
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	Матричное умножение А х В. Функция выполняет матричное умножение двух входных матриц. А является первой входной матрицей. Число колонок матрицы А должно быть равно числу строк матрицы В.
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	Обратная матрица (Inverse Matrix). Функция находит обратную матрицу, если она существует, для входной матрицы. Входная матрица должна быть невырожденной и квадратной


[image: image16.png]Vexonse asie

TNaopatopran paoa NG
TMpAMAA BOHa MPH MOAKIIOHEHAN MCTOHHIK K JVHHI

conpoTHBTeHHE T 2,01

o

conpoTHBene s 1,01

oo

& g

HanpXEHe X 10 MBI E, B

7

{2500

conpoTvBTere M 3,0m

canpoTHERese Harpy3k 11,00

o

HATPAXEHHE Ha KOHABHCSTOPS A0 KONy TallH

do

HaTpANEHE Ha HCTOMHHE, B

9

10000

Qanp:«;:wweﬂm eomel ¢

s

Hepaxerwe & KonaencaTope

< 13000

Tort),

Tox 8 KonasHcaTope

26000
24000
22000

20000

16000
14000
12000
10000

000~}

Hangmiee e [~ ]

o

Mar

BoronHin: 3aiiues A B

Tpyma

8

E= 2#Upr1*Reks/Zc1=25300 B

Roke= [(r1+2c2)Ze1/(ri+Zc1+

2c2)]4r2

2,94 0m

1Jpr,Tobrt

31406
MpenopasaTents: Anexceiiuk /1.5

Toc1, A

To priA |~

ToxIobri,A |~

o~

s00-,

00

1810 Tobri(t), A

100

200

I

a0+

s00

450+,

00

0

00

S

200

150

100

el

0,0005

0,001

0,0015

0,002
%,k

0,005

0,003

0,003

0,004





[image: image17.png]F%Efxewe Ha KOHABHCATOPE A0 KoMy Taunw] o e

m
orporerewe 20w [N
E@» = =]
orpoTEnere i L,0W = 12y T T2
[
Uj(ect +2c3)
rivact;

UccmucH(E-un)j(ect (e r)fact e atic;
i={2*Upri-ue)fzcl;

orpoTvenere 5,01

HkocTe KongencaTops, )

rprer e X5 ML E, 6]

B

Fanpaxeme s omencarope

=511

[(Cprt,tobri]

e

]
|
3]

=
| 5
|

E

Th]

[rox e konasncarope]





	[image: image48.emf] 


	      Структура For Loop  обеспечивает выполнение N повторений с наращиванием счетчика по i на единицу за каждый шаг, начиная с нуля до N-1 - для решения дифференциальных уравнений и построении на основе решений массивов.  N-максимальное число повторений.
[i]-терминал счетчика, содержит значение количества операций.
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	      Структура Formula node – Для описания  основного тела программы в текстовом виде внутри цикла.
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	      Связка Bundle  для связи вектора U либо  I c вектором координат( развертки) для отображения на осциллографе 
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	      Двух координатный осциллограф XYGraph – представляет в графическом виде поданные на вход массивы.
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	      Построитель массивов – Build array – стыкует поданные на вход массивы(кластеры ) и имеет на выходе массив с большей размерностью.Используется для отображения на одном осциллографе нескольких функций. 
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	     Математические операторы (при подаче векторов вектора складываются поэлементно).
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	Числовой элемент с плавающей запятой двойной точности.
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	Модуль задающий паузу вычислений.
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	      Структура For Loop  обеспечивает выполнение N повторений с наращиванием счетчика по i на единицу за каждый шаг, начиная с нуля до N-1 - для решения дифференциальных уравнений и построении на основе решений массивов.  N-максимальное число повторений.
[i]-терминал счетчика, содержит значение количества операций.
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	      Структура Formula node – Для описания  основного тела программы в текстовом виде внутри цикла.
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	      Связка Bundle  для связи вектора U либо  I c вектором координат( развертки) для отображения на осциллографе 
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	      Двух координатный осциллограф XYGraph – представляет в графическом виде поданные на вход массивы.
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	      Построитель массивов – Build array – стыкует поданные на вход массивы(кластеры ) и имеет на выходе массив с большей размерностью. Используется для отображения на одном осциллографе нескольких функций. 
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	     Математические операторы (при подаче векторов вектора складываются поэлементно).
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	Числовой элемент с плавающей запятой двойной точности.
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	      Структура For Loop  обеспечивает выполнение N повторений с наращиванием счетчика по i на единицу за каждый шаг, начиная с нуля до N-1 - для решения дифференциальных уравнений и построении на основе решений массивов.  N-максимальное число повторений.
[i]-терминал счетчика, содержит значение количества операций.

	
	      Структура Formula node – Для описания  основного тела программы в текстовом виде внутри цикла.
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	      Связка Bundle  для связи вектора U либо  I c вектором координат( развертки) для отображения на осциллографе 
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	      Двух координатный осциллограф XYGraph – представляет в графическом виде поданные на вход массивы.
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	      Построитель массивов – Build array – стыкует поданные на вход массивы(кластеры ) и имеет на выходе массив с большей размерностью. Используется для отображения на одном осциллографе нескольких функций. 
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	     Математические операторы (при подаче векторов вектора складываются поэлементно).
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	Числовой элемент с плавающей запятой двойной точности.
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